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Tento dokument je chraneny autorskymi pravami spolocnosti DJI a vSetky prava su vyhradené.
Pokial spolo¢nost DJI neschvali inak, nie ste opravneni pouzivat alebo umoznit inym osobam
pouzivat tento dokument alebo akukolvek jeho cast formou reprodukcie, prevodu alebo
predaja dokumentu. PouZivatelia by sa mali na tento dokument a jeho obsah odkazovat iba ako
na pokyny na pouzivanie produktov DJI. Tento dokument sa nesmie pouZzivat na iné Gcely.

Q_Vyhladavanie klucovych slov
Ak chcete najst urcitu tému, vyhladajte klu€ové slova, napriklad ,batéria“ alebo
Jnstalacia”. Ak na citanie tohto dokumentu pouZivate program Adobe Acrobat Reader,

stlacte v pripade systému Windows klavesy Ctrl + F a v pripade pocitata Mac klavesy
Command + F.

{b Prechod na tému

Uplny zoznam tém si prezrite v obsahu. Kliknutim na tému prejdete do prisluiného
oddielu.

Tla€ tohto dokumentu
Tento dokument podporuje tla¢ vo vysokom rozliSeni.
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DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

PouZitie tejto prirucky
Vysvetlivky
/\ Dolezité informacie £ Tipy a triky

Citajte pred pouZitim

Nasledujuce priru¢ky maju za ciel pomdct vdm svoj gimbal ¢o najlepSie vyuZzivat:

Prirucka pre rychle spustenie

Bezpecnostné pokyny

UZivatelska prirucka

Precitajte si celd prirucku pre rychle spustenie aj pouZivatelskd prirucku a pozrite sa
na informacné a inStruktazne videa na stranke produktu na oficidlnom webe spolo¢nosti D)I™
(https://www.dji.com/rs-4, https://www.dji). com/rs-4-pre). Preclitajte si bezpefnostné pokyny,
aby ste porozumeli svojim zdkonnym pravam a povinnostiam. Ak budete mat pri instalacii,

Udrzbe a pouZzivani tohto produktu akukolvek otazku alebo problém, obratte sa na spolo¢nost
DJI alebo na autorizovaného predajcu DJI.

Stiahnite si aplikaciu Ronin a pozrite sa na vyukové videa

DJIRS 4 DJIRS 4 Pro

https://s.dji.com/guide73 https://s.dji.com/guide72
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DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Uvod

Modely DJIRS4 aDJIRS 4 Pro su profesionalne jednorucné trojosé gimbaly kompatibilné

s vacdinou beZznych fotoaparatov s objektivom 24-70 mm F2,8. Model DJI RS 4 je Specidlne
navrhnuty pre bezzrkadlové fotoaparaty a podporuje testované uZito¢né zataZenie az 3 kg.
Model DJI RS 4 Pro je Specidlne navrhnuty pre bezzrkadlové a miniatdrne fotoaparaty
a podporuje testované zatazenie az 4,5 kg.

Struktra gimbalu sa lahko upravuje. Rychlo demontujte a nainstalujte horizontalnu dosku
gimbalu, ¢im umoZznite prepinanie medzi rezimom horizontdlneho snimania a rezimom
vertikdlneho snimania. Novy spina¢ rezimu pakového ovlddaca vie rychlo prepndt rezim
pakového ovlddaca na ovladanie pohybu gimbalu alebo ovladanie zoomu. Automatické zamky
osi vyrazne zlepsuju efektivitu a zazitok zo snimania. Pomocou 1,8-palcového farebného
dotykového displeja OLED mdze uzivatel gimbal kalibrovat a nastavovat jeho parametre.
UZivatelia mdZzu ovladat pohyb gimbalu, spust, nahrdvanie a zaostrovanie kamery pomocou
vstavanych tlacidiel. PohodIné ovladanie je moZné zaistit po sparovani gimbalu s kamerami cez
bluetooth alebo jeho pripojeni k fotoaparatu pomocou ovladdacieho kabla kamery. Integrované
porty RSA/NATO podporuju prislusenstvo, ako je rukovat DJI RS Briefcase.

Model DJI RS 4 ma prevadzkovu dobu 12 hodin 'l a model DJI RS 4 Pre ma prevadzkovu dobu
13 hodin Y. Oba gimbaly st kompatibilné s vysokokapacitnym batériovym gripom BG70, ktory
predlZuje dobu prevadzky DJIRS4 a DJIRS4 Pro na 29,5 hodiny, respektive na 29 hodin.

Gimbal je moZné pripojit k aplikacii Ronin. Pomocou aplikacie m6Zu pouZivatelia ovladat gimbal,
nastavovat parametre a pouzivat inteligentné funkcie, ako si Panorama, Timelapse a Track
(sledovanie).

Model DJI RS 4 umoZznuje ovladanie kamery pri pouZiti s novym motorom DJI Focus Pro. Model
DJI RS 4 Pro umoZfiuje automatické zaostrovanie pri pouZiti s novym motorom DJI Focus Pro
a LiDAR. DJIRS 4 Pro, DJI Transmission a zaostrovaci systém DJI Focus Pro sU vzajomne

prepojené, ¢im umoznuju stabilizaciu, sledovanie videa, ovladanie gimbalu, automatické
zaostrovanie a asistenta zaostrovania.

[1] Merané so zariadenim vo vodorovnom a nehybnom stave. Ak je gimbal v pohybe, prevadzkova doba sa
skrati.

[2] Merané pri teplote 24°C v laboratérnom prostredi s gimbalom vyvaZzenym v rovhom a nehybnom stave,
iba pre referenciu.
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DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

Diagram DJI RS 4

6  © 2024 DJl OSMO Vietky prava vyhradené

18.
19.

20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.

27.

28.
29.

Hornda/dolna rychloupinacia doska

Horizontalna doska gimbalu
(odnimatelna ¢ast na montaznej doske
fotoaparatu)

1,8-palcovy farebny dotykovy displej
OLED

Tlacidlo M
Pakovy ovladac
Tlacidlo ovladania kamery

Rukovat BG21 (zabudovana batéria
s otvorom pre skrutku 1/4"-20)

PredlZena rukovat / stativ
Port ovladania kamery RSS (USB-C)

. Motor naklonu

. Zdmok naklonu

. MontaZna doska kamery

. Zdmok panoramatického prechadzania
. Motor panoramatického prechadzania
. Port NATO

. Prepinac rezimu gimbalu

. Tlac¢idlo napéajania

Port motora ostrenia (USB-C)
Port pre prenos obrazu (USB-C)

Predné ovladacie koliesko

Spust

Nabijaci port (USB-C)

Motor otacania

Zamok otacania

Prepinac reZimov pakového ovlddaca

PrisluSenstvo série Ronin (RSA) /
porty NATO

Packa rukovate / bezpecnostné
tlacidlo

Indikatory Urovne nabitia batérie

Tlacidlo Urovne nabitia batérie



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Diagram DJI RS 4 Pro

18.
19.

20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.

27.

28.
29.

Horna/dolné rychloupinacia doska
Horizontalna doska gimbalu
(odnimatelna ¢ast na montaznej doske
fotoaparatu)

1,8-palcovy farebny dotykovy displej
OLED

Tlacidlo M
Pakovy ovladac
Tlacidlo ovladania kamery

Rukovat BG30 (zabudovana batéria
s otvorom pre skrutku 1/4"-20)

PredlZena rukovat / stativ
Port ovladania kamery RSS (USB-C)

. Motor naklonu

. Zdmok naklonu

. MontaZna doska kamery

. Zdmok panoramatického prechadzania
. Motor panoramatického prechadzania
. PrisluSenstvo série Ronin (RSA) / porty

NATO

. Prepinac rezimu gimbalu

. Tlacidlo napajania

Port motora ostrenia (USB-C)
Port pre video prenos / produkt LiDAR
Range Finder (USB-C)

Predné ovladacie koliesko

Spust

Nabijaci port (USB-C)

Motor otacania

Zamok otacania

Prepinac rezimov pakového ovlddaca
PrisluSenstvo série Ronin (RSA) / porty
NATO

Packa rukovate / bezpe¢nostné
tlacidlo

Indikatory Urovne nabitia batérie

Tlacidlo Urovne nabitia batérie
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DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

Prvé pouZitie

Nabijanie batérie

Pri prvom poutZiti pripojte port USB-C batériového gripu pomocou dodaného kabla USB-A na
USB-C, aby sa aktivovala batéria a nabijanie. Aktivacia je dokoncend, ked sa indikator batérie
rozsvieti. PIné nabitie batérie DJI RS 4 trva priblizne 2,5 hodiny ["! a pIné nabitie batérie DJI RS 4
Pretrvava 1,5 hodiny 4. Stlacenim tlacidla Urovne nabitia batérie skontrolujte aktudlnu Grover
nabitia batérie vo vypnutom stave.

[11 Merané pomocou nabijacky podporujicej rychle 18W nabijanie. Odportca sa pouZivat nabijacky
podporujuce protokol PD.

[2] Merané pomocou nabijacky podporujlcej rychle 24W nabijanie. Odporuca sa pouzivat nabijacky
podporujuce protokol QC 2.0 alebo PD.
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DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Pripevnenie prediZenej rukovite / stativu

1. Pripevnite prediZent rukovat/ stativ k batériovému gripu, utiahnite ho a potom stativ
rozloZte.

2. Po odstraneni peny a ochrannej folie z osi ramien modelu DJI RS4 a silikbnového krytu z osi
ramien D)I RS4 Pre pripevnite gimbal k batériovému gripu. Akonahle budete pocut cvaknutie,
utiahnite packu v smere uzamknutia, aby ste zaistili, Ze rukovat bude pevne prichytena.

Q * Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro sa instaluju rovnakym spbésobom. Niz3ie je ako priklad
pouZity model DJI RS 4.

A Pevne pohybujte rukovatou, kym dalSie otacanie nebude mozné. Sipka oznacuje iba
smer uzamknutia a nepredstavuje plne zamknutu polohu.

Ak chcete rukovat siat, podrzte pac¢ku v odomknutej polohe, stlacte a podrzte bezpe¢nostné
tlacidlo a potom rukovat vytiahnite z gimbalu.

© 2024 DJI OSMO Vsetky prava vyhradené 9



DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

Pripevnenie kamery

Podporované kamery a objekty

Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pre boli starostlivo testované na podporu uzito¢ného zatazenia
3 kg a 4,5 kg . Presvedcte sa, Ze kombinovana hmotnost kamery, objektivu a dalSieho
prisluSenstva nepresahuje nosnost. Aktuadlny zoznam kompatibilnych vyrobkov radu
Ronin sa nachadza na oficidlnom webe spolocnosti DJI
(https://www.dji.com/support/compatibility).

Pripevnenie kamery
Pred montazou kamery vykonajte nasledujucu pripravu:

+ Odoberte krytku objektivu a skontrolujte, Ze je v kamere batérie a pamatova karta.

* Nezabudnite gimbal vypnut.

+ Odomknite os panoramatického prechadzania a otocte ju o 180°. Posurite aretaciu naklonu
do odomknutej polohy a upravte polohu oboch osi, ako je zndzornené na obrazku nizsie.
Potom osi zaistite.

Q * Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro sa inStaluju rovnakym spésobom. NiZSie je ako priklad
pouzity model DJI RS 4.

10 © 2024 DJI OSMO Vetky prava vyhradené



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Q + Ak packa osi panoramatického prechadzania, packa osi natacania a gombiky na oboch
stranach montéznej dosky pri montazi prekazaju kamere, zdvihnite packy alebo
gombiky a zmerite ich orientaciu.

1. Pripevnite hornu rychloupinaciu dosku

Pripevnite hornu rychloupinaciu dosku k spodnej ¢asti kamery pomocou 1/4" skrutky zo sady
skrutiek. Pred zaistenim skrutky nacvaknite nastavitelnd vodiacu liStu na telo kamery.

© 2024 D)l OSMO Vietky prava vyhradené 11



DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

2. Pripevnite kameru ku gimbalu
Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro podporuju horizontalne aj vertikalne snimanie.
Podla nasledujliceho postupu nainstalujte kameru do reZimov horizontalneho a vertikalneho
snimania.

Horizontalne snimanie

a. Presunte packu na montaznej doske do odistenej polohy, zasufite spodnu rychloupinaciu
dosku a po jej zaaretovani presurite packu do zaistenej polohy.

b. Presurte packu na spodnej rychloupinacej doske do odistenej polohy, zasurite hornu
rychloupinaciu dosku a po jej zaaretovani presurite packu do zaistenej polohy.

+ Ak chcete vybrat kameru zo spodnej rychloupinacej dosky, presurite packu do
odistenej polohy a kameru vyberte, pricom stlacte bezpe¢nostnu poistku vedla packy.

+ Ak chcete odobrat dolnu rychloupinaciu dosku, prepnite packu na upevriovacej
doske kamery do odistenej polohy, stlacte bezpe¢nostny zamok na upevfiovacej
doske a odstrante spodnu rychloupinaciu dosku.

Pri pouziti dlhého alebo tazkého objektivu sa odporuca pouzit podperu na upevnenie
objektivu.

=AW
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DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Vertikalne snimanie

a. Uvolnite gombik na montaznej doske kamery a stlacte gombik a bezpecnostnud poistku
stcasne, potom snimte horizontalnu dosku gimbalu, namontujte ju vertikalne na gimbal
a gombik utiahnite.

b. Prepnite packu na vodorovnej doske do odistenej polohy, zasurite spodnu rychloupinaciu
dosku a po jej zaaretovani packu prepnite do zaistenej polohy.

c. Odistite os naklonu a fahko oprite rameno osi, aby zostalo vo vodorovnej polohe. Prepnite
packu na dolnej rychloupinacej doske do odistenej polohy, zasurite hornu rychloupinaciu
dosku a po jej zaaretovani packu prepnite do zaistenej polohy. Uzamknite os naklonu.

© 2024 DJI OSMO Vsetky prava vyhradené. 13



DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

Vyvazenie
Pred pouZitim gimbalu vykonajte vyvaZenie vertikalneho naklonu, hibky osi naklonu,

osi natacania a os panoramatického prechadzania, postupne podla poZiadaviek na snimanie.
Tym sa zaisti stabilita videi a pIny vykon gimbalu.

Q * Vyvazenie modelov DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro sa nastavuje rovnakym spésobom.
NiZSie je ako priklad pouZity model DJI RS 4.

/\ * Nevyvazeny gimbal méZze ovplyvnit stabilitu videa a zniZit Zivotnost batérie. Velka
nevyvazenost moze spdsobit prehriatie zariadenia a prechod do rezimu hibernacie.

Pred vyvazenim
1. Ak pouzivate objektiv s optickym priblizenim, zapnite pred vyvazenim kameru, a ak pouzivate
multifokalny objektiv, nastavte ohniskovu vzdialenost.

2. Pred vyvaZzenim sa presvedcte, Ze je gimbal DJI RS 4 / D)I RS 4 Pre vypnuty alebo v reZime
spanku.

VyvaZenie pri horizontdlnom snimani

1. VyvazZenie vertikalneho naklonu

a. Odomknite os naklonu (1) .

b. Postupuijte podla obrazku nizsie (pohlad zhora) a otocte os naklonu tak, aby objektiv
kamery smeroval nahor. Skontrolujte, ¢i sa kamera neprevazuje nahor alebo nadol.
Ak sa prevazuje nahor, posurte kameru dozadu. Ak sa prevaZzuje nadol, posurite kameru
dopredu. Uvolnite gombik montaZznej dosky (2) a pohybom montéznej dosky ) tam
a spat nastavte tazisko.

c. Zatial ¢o kameru drzite smerom nahor, utiahnite gombik na montaznej doske. Vertikalny
néklon je vyvazeny, pokial je kamera stabilna, ked smeruje nahor.

14  ©2024Djl OSM




DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

2. VyvéZenie hibky osi ndklonu
a. Otocte os naklonu tak, aby objektiv kamery mieril dopredu.

b. Skontrolujte, ¢i sa kamera neprevazuje dopredu alebo dozadu. Ak sa prevaZuje dopredu,
posunte kameru dozadu otocenim gombika. Ak sa kamera prevaZzuje dozadu, posunte ju
dopredu. Odistite packu () na montaznej doske a pohybom dolnej rychloupinacej
dosky (2) dopredu a dozadu nastavte taZisko.

c. Prepnite packu na montaznej doske do zaistenej polohy. Os naklonu je vyvazena, pokial je
kamera stabilna pri naklone 45° hore alebo dole.

d. Zaistite os naklonu ©.

© 2024 DJI OSMO V3etky préava vyhradené 15



DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

3. Vyvazenie osi otacania
Lahko oprite rameno osi a odistite os ota¢ania (.

b. Skontrolujte, akym smerom sa motor valca kyve. Ak sa kamera otaca dolava, posurite ju
doprava. Ak sa kamera otoci doprava, posunte ju dolava. Odistite packu na osivalca @),
zlahka oprite montaznu dosku (kameru) a posunutim ramena osi valca ® nastavte
tazisko.

c. Prepnite packu na oto¢nom ramene do zaistenej polohy. Os otacania je vyvaZen4, ked je
kamera stabilne vo vodorovnej polohe.

d. Zaistite os otacania.

16 © 2024 D)l OSMO Vietky prava vyhradené



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

4. Vyvazenie osi panoramatického prechadzania
a. Odistite os panoramatického prechadzania (.

b. b. Zatial ¢o drzite rukovat, naklonte gimbal dopredu a otacajte ramenom
panoramatického prechadzania, kym nebude paralelne s vami. Skontrolujte pohyb osi
panoramatického prechadzania. Ak sa kamera nataca objektivom dolava, premiestnite os
panoramatického prechadzania smerom doprava. Ak sa kamera nataca objektivom
doprava, premiestnite os panoramatického prechédzania smerom dolava. Odistite packu
na osi panoramatického prechadzania @a posunutim ramena osi otacania © nastavte
tazisko.

c. Prepnite packu na ramene panoramatického prechadzania do zaistenej polohy.

Os panoramatického prechadzania je vyvazena, ak je kamera stabilnd pri si¢asnom
panoramatickom prechadzani a naklanani rukovate.

© 2024 DJI OSMO Vetky prava vyhradené 17



DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

VyvaZenie pri vertikalnom snimani

1. Vyvazenie vertikalneho naklonu

a. Odomknite os naklonu ().

b. Postupujte podla obrazku niz3ie (pohlad zhora) a otocte os naklonu tak, aby objektiv
kamery smeroval hore. Skontrolujte, ¢i sa kamera neprevaZuje hore alebo dole.
Ak sa prevazuje hore, posurite kameru dozadu. Ak sa prevaZuje dole, posurite kameru
dopredu. Uvolnite gombik montaznej dosky @ a pohybom montaznej dosky & tam
a spat nastavte tazisko.

c. Kym kameru drZite smerom hore, utiahnite gombik na montaznej doske. Vertikalny
naklon je vyvazeny, pokial je kamera stabilna, ked smeruje hore.

18 © 2024 DJI OSMO Vetky prava vyhradené



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

2. VyvéZenie hibky osi naklonu

a. Otocte osu naklonu tak, aby objektiv kamery miFil dopFfedu.

b. Skontrolujte, ¢i sa kamera neprevazuje dopredu alebo dozadu. Ak sa prevaZzuje dopredu,
posurite kameru dozadu otoCenim gombika. Ak sa kamera prevazuje dozadu, posunite ju
dopredu. Odistite packu (O na montéaznej doske a pohybom dolnej rychloupinacej
dosky @ dopredu a dozadu nastavte taZisko.

c. Utiahnite packu na vertikdlnom ramene do zaistenej polohy. Os naklonu je vyvazen4, ak je
kamera stabilna pri ndklone 45° hore alebo dole.

d. Zaistite os naklonu ).

G Pri prepnuti do reZzimu vertikalneho snimania z rezimu horizontalneho snimania nie
je nutné znovu vyvazovat hibku osi naklonu.

© 2024 DJI OSMO V3etky prava vyhradené 19



DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

3. Vyvazenie osi otacania
a. Lahko oprite rameno osi a odistite os otacania (i) .

b. Skontrolujte, akym smerom sa motor valca kyve. Ak sa kamera otaca dolava, posunte ju
doprava. Ak sa kamera otoci doprava, posurite ju dolava. Odistite packu na osi valca @ ,
zlahka oprite montaznu dosku (kameru) a posunutim ramena osi valca (9 nastavte
tazisko.

c. Prepnite packu na oto€nom ramene do zaistenej polohy. Os otacania je vyvazend, ked je
kamera stabilne vo vodorovnej polohe.

d. Zaistite os otacania.
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DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

4. Vyvazenie osi panoramatického prechadzania.

a. Odistite os panoramatického prechadzania (1) .

b. Zatial Co drzite rukovat, naklorite gimbal dopredu a otacajte ramenom panoramatického
prechadzania, kym nebude paralelne s vami. Skontrolujte pohyb osi panoramatického
prechadzania. Ak sa kamera nataca objektivom dolava, premiestnite os panoramatického
prechadzania smerom doprava. Ak sa kamera nataca objektivom doprava, premiestnite
os panoramatického prechadzania smerom dolava. Odistite packu na osi
panoramatického prechadzania 2) a posunutim ramena osi otacania (® nastavte taZisko.

c. Prepnite packu na ramene panoramatického prechadzania do zaistenej polohy.
Os panoramatického prechadzania je vyvazena, ak je kamera stabilna pri si¢asnom

panoramatickom prechadzani a naklanani rukovate.

Q * Pri prepnuti do reZimu vertikdlneho snimania z reZimu horizontalneho snimania nie
je nutné upravovat vyvaZzenie osi panoramatického prechadzania.
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Aktivacia

Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro je nutné aktivovat prostrednictvom aplikacie Ronin.

Svoje zariadenie aktivujte podla nizsie uvedeného postupu:

1. Stlacenim a podrzanim tlacidla napajania zapnite svoje zariadenie a vyberte jazyk
na dotykovej obrazovke.

2. Naskenujte QR kéd na dotykovej obrazovke a stiahnite si aplikaciu Ronin. Ak krok aktivacie
preskocite, gimbal sa automaticky odomkne a zobrazi sa pokyny na obrazovke.

3. Povolte funkciu bluetooth v mobilnom teleféne. Spustite aplikaciu Ronin a prihlaste
sa pomocou Uctu DJI. Vyberte pouZivané zariadenie, zadajte vychodiskové heslo 12345678
a aktivujte gimbal podla pokynov. Pre aktivaciu je nutné pripojenie k internetu.

Q + Je podporovanych az pat pouziti bez aktivacie gimbalu. Potom je pre dalSie pouZitie
nutna aktivacia.

+ Ak aplikaciu Ronin nemozno po naskenovani QR kédu stiahnut na obrazovke
zariadenia, navstivte webovu stranku
https://www.dji.com/mobile/downloads/djiapp/dji-ronin alebo naskenujte nizsie
uvedeny QR kod.

DJI Ronin App
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Aktualizacia firmvéru

Ak je k dispozicii novy firmvér, budd o tom uZzivatelia informovani prostrednictvom aplikacie
Ronin. Aktualizujte firmware podla pokynov na displeji. Pocas aktualizacie firmvéru
NEVYPINAJTE gimbal ani neukonéuijte aplikaciu. Ak sa aktualizicia nepodari, restartujte gimbal
a aplikaciu Ronin a skuste to znova.

* Presved(te sa, Ze gimbal ma dostatok energie a mobilny telefén je pri aktualizacii
pripojeny k internetu.

+ Je normélne, Ze sa gimbal pocas procesu aktualizacie automaticky odomkne, zamkne
a restartuje.

Pripojenie kamery

Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pre podporuju pripojenie ku kamere cez bluetooth alebo ovladaci
kabel kamery.

Pripojte sa ku kamere cez bluetooth

Povolte funkciu bluetooth v kamere

Gimbal podporuje niektoré fotoaparaty Sony a Canon, ktoré ovladaju uzavierku po pripojeni ku
kamere cez bluetooth. Podporované modely kamier a metéda nastavenia sa nachadzaju
v zozname kompatibilnych vyrobkov radu Ronin.

Ako priklad uvadzame fotoaparat Canon EOS A7S3. Nastavte funkciu bluetooth kamery
nasledujucim spésobom.

1. Otvorte ponuku Kamera a vyberte polozku Siet 2 > Bluetooth > Funkcia bluetooth> Zapnuté.
2. Prejdite do ponuky Siete, Dialkové ovladanie bluetooth a vyberte moZnost Zapnuté.

3. Vyberte nazov pouZzitého gimbalu a zariadenie sparujte.

Na priklade pristroja Canon EOS R5 nastavte funkciu bluetooth nasledujicim spésobom.

1. Otvorte ponuku a vyberte polozku Nastavenia bezdrbtovej siete > Nastavenia bluetooth >
Bluetooth > Povolit.

2. Prejdite do casti Nastavenie bezdrotovej siete > Pripojenie Wi-Fi/bluetooth a vyberte polozku
Pripojit k bezdrétovému ovladacu.

3. Kratko stlacte tlacidlo Q (ovladanie rychlosti) a vyberte polozku Rezim riadenia > Selfie.
Nastavte oneskorenie na 1 s / dialkovy ovladac alebo 2 s / dialkovy ovladac.

4. Prejdite do &asti Nastavenia > Uspora energie > Automatické vypnutie a vyberte moZnost
Zakazat.

5. Prepnite do rezimu Video a vyberte poloZzku Snimanie a nahravanie > Dialkové ovladanie >
Povolit.
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Nastavenie funkcie Gimbal bluetooth

Ak chcete prejst na obrazovku Ovladacie centrum, prejdite na domovskej obrazovke
od horného okraja dotykovej obrazovky dole. Kliknite na ikonu Bluetooth v pravom hornom
rohu. Gimbal naskenuje signdly bluetooth okolitych zariadeni. Vyberte zodpovedajlce
bluetooth zariadenie, ku ktorému sa chcete pripojit. Niektoré zariadenia vyZaduju na parovanie
heslo. Ikona Bluetooth zmodrie, o znamena, Ze pripojenie prebehlo Uspesne.

EO Gimbal je mozné pripojit vzdy iba k jednému zariadeniu.

Upozornenie

1. Po prvom pripojeni kamery/fotoaparatu ku gimbalu kameru/fotoaparat a gimbal restartujte
a potom sa uzavierka bluetooth znovu pripoji automaticky. Niektoré kamery/fotoaparaty
vyzaduju, aby pouzivatel kratko stlacil ovladacie tlacidlo gimbal zariadenia, aby sa po
reStartovani automaticky znovu pripojilo.

2. Po aktualizacii firmvéru sa znovu pripojte k rozhraniu bluetooth kamery/fotoaparatu.

3. Podrobné informacie o ovladacich funkciach podporovanych funkciou bluetooth sa
nachadzaju v zozname kompatibilnych zariadeni radu Ronin.

Pripojte sa ku kamere/fotoaparatu pomocou kabla ovladania kamery/
fotoaparatu

Pomocou ovladacieho kabla kamery/fotoaparatu pripojte ovladaci port RSS kamery/fotoaparatu
na zariadeni Gimbal k portu USB kamery/fotoaparatu.

Podrobné informécie o kdbloch pouzivanych prislusnym zariadenim a funkciach, ktoré mézu
vykonavat, sa nachadzaju v zozname kompatibilnych zariadeni radu Ronin.

Automatické doladenie

Automatické doladenie zaistuje spravnu tuhost motora podla uZitocného zataZenia, ¢im sa

dosiahne optimalna funkénost gimbalu. Automatickd kalibraciu zahdjite podla nasledujiceho

postupu.

1. Stlacenim a podrzanim tlacidla napajania po dobu dvoch sekind gimbal zapnite a tri osi sa
automaticky odomknu a expanduju.

2. Stlaenim a podrzanim tlacidla M a spuste spustite automatickd kalibraciu.

+ Umiestnite gimbal na rovny, stabilny povrch. Poas automatického doladovania
gimbalom NEPOHYBUJTE. Pocas kalibracie automatického doladenia je normalne,
Ze sa gimbal trasie a vydava zvuky.
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Prevadzka

Funkcia tlacidiel a portov

Tlacidlo napéjania
Stlacenie a podrZanie: Zapnutie/vypnutie gimbalu.
Jedno stlacenie: Prechod do spankového reZimu alebo jeho ukoncenie.

Tri osi sa automaticky uzamknu. Dal3im stlagenim tlacidla gimbal prebudite.

* Pri zapnuti gimbalu sa automaticky odomknu tri osi a po vypnuti
gimbalu sa tieto automaticky sklopia a uzamknu.

+ Nastavenia sUvisiace s automatizovanymi zamkami osi je moZné upravit
v systémovych nastaveniach na dotykovej obrazovke.

Prepinac reZimu gimbalu

Prepinac pre prepinanie rezimov gimbalu: PF, PTF a FPV.

Tlacidlo ovladania kamery

Po pripojeni kamery stlacte do polovice tlaCidlo pre automatické zaostrenie.
Jednym stlatenim zahdjite alebo ukoncite nahravanie videa. Stlacenim
a podrZzanim zaobstarate fotografiu.

+ Podrobné informacie o podporovanych funkciach kamery sa
nachadzaju v zozname kompatibilnych vyrobkov radu Ronin.

Tlacidlo M
Podla vychodiskového nastavenia jednym stlacenim urobite fotografie.

Pri modeli DJIRS4 je moZné funkciu tlacidla nastavit na dotykovej obrazovke
na mapovanie tlacidla C1/Fn1.

Pri modeli DJI RS 4 Pro je mozné funkciu tlacidla nastavit na dotykovej
obrazovke na mapovanie tlacidla C1/Fn1 alebo LiDAR AF/MF. *

* K tomu je potrebné zariadenie D)l Focus Pro LiDAR.

Stlacenie a podrzanie: Prechod do 3Sportového rezimu V Sportovom rezime sa
vyrazne zvysi rychlost, akd gimbal nasleduje vase pohyby. Je vhodny pre
zhotovovanie zaznamov v situaciach, kedy sa natacané subjekty nahle a velmi
rychlo pohybuju.

Stlacte a podrzte tlac¢idlo M a sucasne dvakrat stlacte spust: Prejdite do
Sportového reZimu a zostarite v lom. Ak chcete reZim opustit, akciu opakuijte.
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Prepinac reZimov pakového ovladaca
Posun dole: Nastavte rezim pakového ovladaca na ovladanie pohybu gimbalu.

Posun hore: Nastavte rezim pakového ovladaca na ovladdanie zoomu.

Pakovy ovladac
Pre ovladanie pohybu gimbalu: Pohybom pakového ovladaca hore a dole

mdZete ovladat naklon gimbalu a pohybom pakového ovladaca dolava
a doprava panoramatické prechadzanie gimbalu.

Na ovladanie zoomu. Zoom moZzete ovladat pohybom pakového ovladaca
hore a dole.

S Pri kamerach/fotoaparatoch Sony povolte vykonny zoom a pakovym
ovladacom potom mdZete ovladat vykonny zoom zariadenia. Pri pouZiti
s motorom DJI Focus Pro méZze pakovy ovladac po kalibracii ovladat
zoom. Pri pouZivani nastavte motor do rezimu Z.
* Rezim a smer ovladania pakového ovladaca je mozné nastavit v aplikacii
Ronin.

Spast
Stlatenim a podrzanim vstlpite do rezimu zamku. V reZime uzamknutia

nebude gimbal reagovat na pohyb rukovdte. Po nastaveni na dotykovej
obrazovke stlacenim a podrzanim spustaca prejdite do rezimu FPV.

Dvojitym kliknutim vycentrujete znova gimbal.

Po troch kliknutiach sa gimbal oto¢i o 180 °, takZze kamera smeruje na vas
(rezim selfie).

Predné ovladacie koliesko

Podla vychodiskového nastavenia otacanim ovladate motor ostrenia.
Nastavenia je mozné zmenit prostrednictvom dotykovej obrazovky. DalSie
podrobnosti sa nachadzaju v ¢asti Dotykova obrazovka.

+ Podrobné informacie o podporovanych funkciach sa nachadzaju
v zozname kompatibilnych vyrobkov radu Ronin.

Tlacidlo Urovne nabitia batérie

Jednym stlacenim skontrolujete Uroven nabitia batérie.

Port ovladanie kamery RSS

SlUzZi na pripojenie kamery.
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Port motora ostrenia

f SIUZi na pripojenie motora ostrenia.

7~ | Portna prenos videa (DJI RS 4)

Pri modeli DJIRS4 moZe byt tento port pripojeny k DJI Ronin Image Transmitter
\ \ pre komunikaciu alebo k motoru Focus pre regulaciu zaostrenia.

Port pre prenos obrazu / LiDAR Range Finder (D]l RS 4 Pro)
Pri modeli DJIRS 4 Pro mbZe byt tento port pripojeny k vysielau obrazu DI
Ronin pre komunikaciu alebo k LiDARu, ak chcete ovladat zaostrenie,
regulovat zoom a ActiveTrack Pro.

PrisluSenstvo séria Ronin (RSA) / porty NATO

Pre pripojenie kolieska pre ostrenie (Focus Wheel) DJI R, dvojité otocné
rukovdte DJI R Twist Grip Dual Handle alebo drzadla pre drzanie zhora
(Briefcase Handle) DJI RS.

Q * Model DJI RS 4 Pre ma porty RSA/NATO na oboch stranach dotykovej
obrazovky. Model DJI RS 4 ma porty RSA/NATO na lavej strane
dotykovej obrazovky a port NATO na pravej strane.
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Dotykova obrazovka

Domovska obrazovka

Na domovskej obrazovke sa zobrazuju ikony pre automatické doladenie, stav vyvazenia, rezim
nasledovania gimbalu a rychlost nasledovania. Stavova lista v hornej Casti dotykovej obrazovky
zobrazuje stav pripojenia gimbalu a Uroven nabitia batérie.

100%, (=)

Automatické doladenie
Tri hodnoty na strdnke automatického doladenia udéavaju tuhost prislusnych troch osi.
Kliknite na tlacidlo Start Calibration (Spustit kalibraciu) a Gimbal DJIRS4 sa automaticky kalibruje.
Pri modeli DJIRS 4 Pre vyberte manualny rezim (Handheld) alebo rezim Drziak do auta (Car
Mount) podla poZiadaviek na snimanie a potom kliknite na moznost Start Calibration (Spustit
kalibraciu). Manualny reZim méZe splfiat poZiadavky na snimanie vacsiny scenarov a rezim
Drziaka do auta méze zaistit lepSiu stabilizaciu pri snimanf vozidiel.

+ Ak po vyvazeni gimbalu zmena ohniskovej vzdialenosti, vymena objektivu alebo
kamery/fotoaparatu sposobi, Ze ikona stavu vyvazZenia s€ervend, alebo ak sa gimbal
bezdbvodne trasie, odporica sa vykonat automatickd kalibraciu.

+ Umiestnite gimbal na rovny, stabilny povrch. Po¢as automatického doladovania
gimbalom NEPOHYBUJTE. V priebehu kalibracie je normalne, Ze sa gimbal trasie
a vydava zvuky.

+ Pokial gimbal nie je dostatocne stabilny, odporuca sa tuhost zvysit, a pokial sa zacne
triast, tuhost zniZit.

Stav vyvazenia
Pokial je stavovy riadok zeleny alebo 3edy, znamena to, Ze je gimbal vyvazeny. Pokial je stavovy
riadok Zlty, je gimbal mierne nevyvazeny. Pokial je stavovy riadok Cerveny, gimbal je kriticky
nevyvazeny. V takom pripade znovu vykonajte vyvazenie prisluSnej osi. Ak chcete skontrolovat
stav vyvazenia osi panoramatického prechadzania, naklofte gimbal o 15° dolava alebo doprava
a skontrolujte stavovy riadok.

ReZim nasledovania gimbalu
ReZim FPV je mozné prepnut do rezimu 3D Roll 360 alebo do vlastného rezimu prostrednictvom
dotykovej obrazovky.
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Rychlost nasledovania
Kliknutim vyberte rychlost nasledovania. UZivatel si méZe vybrat medzi tymito rychlostami:
rychla, stredna, pomala a vlastna. Kliknutim na ikonu v pravom hornom rohu dotykovej
obrazovky upravite rychlost.

Prejst nadol - obrazovka ovladacieho centra

Prejdenim dole od horného okraja obrazovky prejdete na obrazovku ovlddacieho centra.

LF‘O Displej

Kliknutim nastavite automatické uzamknutie, jas pri uzamknuti a otdcani. Povolte otacanie
a displej na obrazovke sa otoci o 180°. Obrazovka sa uzamkne, pokial po uplynuti ¢asového
limitu neprebehne Ziadna operacia. Na zamknutej obrazovke sa zobrazi rezim sledovania
gimbalu, rezim pakového ovladaca a jeho pohyb. Prejdenim hore zatvorte uzamknutd
obrazovku.

100%o {mm)

Swipe up to unlock screen

n* Bluetooth

Kliknutim na ikonu pripojite kameru/fotoaparat cez bluetooth. Kliknutim na tla¢idlo Connect
(Pripojit) sparujete bluetooth gimbalu a kamery/fotoaparatu. Niektoré kamery, napriklad kamery
radu BMPCC, vyZaduju na parovanie heslo. Po UspeSnom pripojeni sa ikona sfarbi na modro.

Q + Gimbal je moZné pripojit vzdy iba k jednému zariadeniu.

o)

-0 Koncové body motora ostrenia
Kalibraciu zaostrovacieho motora je mozné vybrat a koncové body motora ostrenia je mozné
nastavit ru¢ne alebo ich zakazat.
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o Systémové nastavenie

Polozka

Disable Selfie
(Zakazat selfie)

Popis
Funkcia Zaké&zat selfie brani ndhodnému spusteniu rezimu selfie
a preruSeniu nahravania.

Orbit Follow
(Orbitové nasledovanie)

Pri povoleni gimbal umoZznuje dosiahnut plynulejsi pohyb
po povoleni tejto funkcie pri snimani oblikovych zaberov.

Auto Lock
(Automaticky zdmok)

Vyberte, Ci chcete povolit automatické zamky osi alebo nie, a os
uzamkne pohyb pri zapnuti/vypnuti a prechode do rezimu spanku
alebo jeho ukonceni.

N Pri pouziti modelu DJI RS 4 Pro sa pred vyberom moznosti
Fold & Lock (Sklopit a zaistit) presvedcte, Ze os otacania
nezasahuje do osi panoramatického prechadzania.

Inak moéZze doéjst k poSkodeniu gimbalu.

Silent Mode
(Tichy rezim)

Jeho aktivaciou vypnete zvuky.

Zvuk, ktory gimbal vydava pocas automatickej kalibracie, a zvuk
zamykania/odomykania zakazat nemozno.

Push Mode
(Rezim posunu)

UmoZnuje ru¢ne ovladat os naklanania a panoramatického
prechadzania.

Horiz Calibration
(Horizontalna kalibracia)

Pokial je gimbal nevyrovnany alebo sa os vychyluje, vyskusajte
horizontalnu kalibraciu alebo ru¢nu kalibraciu. Pokial je gimbal po
rucnej kalibracii stdle nevyrovnany, odporica sa skusat tento
postup, pokial nedéjde k vyrovnaniu gimbalu.

Gimbal Auto Check
(Automaticka kontrola
gimbalu)

Kliknutim spustite analyzu a ziskate stavové informacie
vystupného hardvéru gimbalu. Kliknutim zobrazite podrobnosti
a rieSenia a zistite pripadnu chybu.

Restore Parameters
(Obnovit parametre)

Kliknutim obnovite parametre gimbalu (rezim pakového ovladaca,
rezim sledovania, funkcie tlacidla) a heslo bluetooth.

Language (Jazyk)

Podporuje 11 jazykov vratane zjednodusenej ¢instiny, anglictiny
a tradi¢nej Cinstiny.

Device Info (Informacie
o zariadeni)

Kliknutim na polozku zobrazite informacie o zariadeni, napriklad
sériové Cislo zariadenia, nazov zariadenia a heslo.

Firmware Version
(Verzia firmvéru)

Kliknutim zobrazite verziu firmvéru a prisluSenstvo gimbalu.

Compliance Info
(Informécie o zhode)

Kliknutim zobrazite informécie o zhode.
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Prejdenie hore - obrazovka nastavenia gimbalu

Prejdenim nahor od dolného okraja obrazovky prejdete na obrazovku nastavenia gimbalu.

Dial Functions

M Button Focus Motor

©

Torque

Press &
0

Dial Settings

Joystick Speed
(Rychlost pakového
ovladaca)

Umoznuje pouzivatelom ovladat rychlost pakového ovladaca gimbalu.
UZivatel si m6Ze vybrat z tychto rychlosti: rychla, strednd, pomala
a vlastna. Kliknutim na ikonu v pravom hornom rohu dotykovej
obrazovky upravite rychlost. Cim vacsia je hodnota, tym vy3dia je
rychlost pakového ovlddaca.

Joystick Smoothness
(Plynulost pakového
ovladaca)

Umo?Zfiuje pouzivatelom ovladat citlivost gimbalu. Cim niz3ia je
hodnota plynulosti, tym citlivejsi bude pohyb gimbalu.

Dial Functions
(Funkcia vytacania)

UmozZniuje pouzivatefom nastavit funkciu predného otocného
ovladaca. UZivatel si mdze zvolit ovlddanie motora ostrenia, funkcie
bluetooth, kdblového ostrenia, ISO, clony, ¢asu uzavierky, osi otacania,
osi panoramatického prechadzania a osi naklonu.

Dial Settings
(Nastavenie vytacania)

Umoznuje pouzivatelom nastavit rychlost odozvy funkcie nastavenej
pre predny oto¢ny ovladac alebo otocit smer tohto ovlddaca.

Tlacidlo M

Podla predvoleného nastavenia umoznuje pouzivatelom robit
fotografie.

Pri modeli DJIRS4 je mozné funkciu tlacidla nastavit na dotykovej
obrazovke na mapovanie tlacidla C1/Fn1.

Pri modeli DJI RS 4 Pro je mozné funkciu tla¢idla nastavit na dotykove;j
obrazovke na mapovanie tlacidla C1/Fn1 alebo LiDAR AF/MF. *

* K tomu je potrebné zariadenie DJI Focus Pro LiDAR.
Mapovanie funkcie tlacidla C1/Fn1 kamery:
1. Tlac¢idlo Map M na tlacidlo C1 alebo Fn1 u fotoaparatov Sony A7S3,
A7M3, ZV-1 a Nikon Z50 a Z6ll.
2. Dokoncite nastavenie na fotoaparate pre tlacidlo C1/Fn1.
+ Tato funkcia je k dispozicii iba pri pripojeni k fotoaparatu
prostrednictvom rozhrania bluetooth.

Focus Motor Torque
(ToCivy moment
motora ostrenia)

Kliknutim upravte intenzitu motora na vysokd, strednu alebo nizku.
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Press & Hold Trigger  Funkciu stlacenia a podrZania spUsti je moZné nastavit tak, aby sa
(Stlacit a podrzat  gimbal uzamkol alebo presiel do rezimu FPV.
spust)

Prejdenie dolava - obrazovka Create

Prejdenim dolava od pravého okraja obrazovky otvorite obrazovku Create (Tvorit).

(< Timelapse

I ] Track

[I1] Panaroma

Timelapse (Casozber)

V rezime Timelapse zariadenie vytvara nehybné fotografie v stanovenom c¢asovom intervale
a po dokonceni fotografie automaticky prestane robit. Trvanie rezimu Timelapse a €asovy
interval je mozné nastavit, aby gimbal vypocital presny pocet pozadovanych fotografii.
Po nastaveni snimkovej frekvencie je moZné spocitat aj dfzku trvania videa.

ReZim Motionlapse umoZiiuje uZivatelom nastavit az pat bodov na trase, cez ktoré kamera
pocas fotografovania prejde.

Track
ReZim Track nataca video az s 10 bodmi na trase. Body na trase vyberajte ru¢nym postvanim
gimbalu alebo pomocou pakového ovlddaca. Bod na trase pridate kliknutim na symbol +.

Dobu trvania a ¢as zotrvania na mieste je mozné nastavit v obrazovke nastavenia bodu
na trase, akonahle bod na trase pridate. Poziciu bodu na trase je mozné tiez vynulovat. Doba
trvania znaci, ako dlho bude trvat, kym gimbal doputuje z jedného bodu na trase do druhého.
Doba zotrvania na mieste znaci, ako dlho gimbal zostane nehybny v bode na trase, nez zatne
postupovat k dalSiemu bodu na trase.

Panorama (Panorama):

ReZim Panorama pouzivatelom umozZznuje zachytit sériu prepojenych fotografii podla presného
nastavenia. UZivatel potom vytvori panordmu s pomocou softvéru pre spracovanie obrazovych
dat. Kamera zachytdva prepojené fotografie podla rozsahu nastavenia (3x3 alebo 180°
panorama). Pri vytvarani panoramy 720 VR musi uZivatel nastavit typ snimaca, ohniskovu
vzdialenost objektivu, prekrytie a interval. Pri vytvarani vlastnej panoramy musi uzivatel nastavit
rozsah zaberu, typ snimaca, ohniskovu vzdialenost objektivu, prekrytie a interval.

+ Interval medzi jednotlivymi fotografiami by mal byt nastaveny o jednu sekundu dIhsi,
nez je doba uzavierky, aby ste v pripade dlhej expozicie predisli rozmazanym zaberom.
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Prejdenie doprava - obrazovka pre LiDAR / prenos videa (DJI RS 4 Pro)

Prejdenim doprava z lavej strany obrazovky prejdete na obrazovku LiDAR / prenos videa.

100%, (=)

No Video Input

Ak nie je pripojené Ziadne zariadenie, na obrazovke sa zobrazi text ,Ziadny vstup signalu”.

Funkcie ActiveTrack Pro a Force Mobile su k dispozicii, pokial sa pri pouziti obrazového vysielaca
DJI Ronin na dotykovej obrazovke a v aplikacii Ronin zobrazuje zobrazenie kamery.

Pri pouziti zariadenia D)l Focus Pro LiDAR je k dispozicii automatické zaostrovanie a ActiveTrack

Pro.

ReZimy nasledovania gimbalu

ReZimy sledovania gimbalu na DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro zahffiaju funkciu nasledovania
panoramatického prejazdu (PF), sledovania panoramatického prejazdu a naklonu (PTF)
a sledovania panoramatického prejazdu, néklonu a otacania (FPV). Rezim FPV je mozné prepnut
na rezim 3D Roll 360 alebo vlastny rezim prostrednictvom dotykovej obrazovky.

Co ReZimy nasledovania gimbalu DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro su rovnaké. Nizsie je ako priklad

pouzity model DJI RS 4.

ReZim nasledovania gimbalu| Popis

Scenare

PF: nasledovanie
panoramatického
prechadzania, kedy pohyb
rukovate nasleduje iba os
panoramatického
prechadzania.

Vhodné pre situacie, ako

je robenie priechodnych

a oblukovych zaberov
alebo pohyb zlava doprava.
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PTF: nasledovanie
panoramatického
prechadzania a naklonu,
kedy pohyb rukovate
nasleduje os
panoramatického
prechadzania a os naklonu.

Vhodné pre situacie pri
pohybe hore a dole alebo
Sikmo.

FPV: nasledovanie
panoramatického
prechadzania, naklonu

i otacania, kedy pohyb
rukovate nasleduju vietky
tri osi.

Vhodné pre situacie pri
otacani kamery.

Vlastné: podla potreby povoli
alebo zakaZe nasledovanie
akejkolvek osi. Rezim
uzamknutia je povoleny,

Vhodné pre plynulé sledovanie
zaberov a zabery s rychlou
reakciou. Vlastny rezim sa

Vlastné e o .___, |odporuca pre scenare

ked st vietky tri osi zakazané. . -
5 . fotografovania vozidiel.
V rezime uzamknutia nebude ) - . .
. , Pri pouZiti tohto reZimu vypnite
pohyb rukovate nasledovat s )
. , trojosé nasledovanie.
Ziadna z troch osi.
V reZime 3D Roll 360 sa os
naklonu otoci 0 90° hore
a objektiv kamery je vertikalne
3D Roll 360 hore. V tejto chvili mdZzete Vhodné pre otacavé zabery.

pomocou pakového ovlddaca
ovladat otacanie osi otacania
0 360°.
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Prevadzkové rezimy gimbalu

Pre modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro su k dispozicii Styri prevadzkové rezimy: Upright (Vertikalne),
Underslung (Zavesenie), Flashlight (Baterka) a Briefcase (Drzanie zhora).

(@ Vertikélny reZim
Ide o Standardny pracovny rezim gimbalu, ktory je vhodny pre vacsinu scenarov snimania,
ako su zabery pri chddzi a behu.

(2) ReZim zavesenia
Stabilizator je preklopeny a kamera/fotoaparat je v nizSej polohe Tento rezim je vhodny
na robenie snimok pod nizkym uhlom, napriklad sledovanie objektov na zemi.

() ReZim svietidla
Gimbal sa drZi horizontalne ako svietidlo. Tento reZim je vhodny na robenie snimok
v stiesnenych priestoroch.

( ReZim drZania zhora
V tomto reZime je nutné nainStalovat rukovat kufrika. Uhol drZzadla pre drZanie zhora je
mozné nastavit pomocou gombika. Studené patky a montazne otvory 1/4"-20 na gimbale
umoznuju montaz externych monitorov, ktoré pomahaju pri snimani, vdaka ¢omu su
pohyby kamery pod malym uhlom intuitivnejSie.
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Rukojet kuffiku pfipevnéte ke gimbalu podle obrazku nize.

Q * Rukojet kuffiku se doporucuje pfipevnit k portu NATO na levé strané dotykového
displeje.
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Nastavenie aplikacie Ronin

UZivatelia moZu aktivovat gimbal, aktualizovat firmware, pouZivat inteligentné funkcie a prenos
obrazu pomocou aplikacie Ronin. Parametre motora, uZzivatelsky profil, rychlost pakového
ovladaca a smer pakového ovladaca je mozné tiez upravit pomocou aplikacie. K dispozicii su aj
informacie o stave systému, uzivatelska prirucka a vyukové videa.

DJIRS 4 Pro

@ Craate

<

Horny riadok

Spanok/prebudenie: Dvojitym stlatenim spustite alebo ukoncite rezim spanku.
FPV: Zobrazuje aktualny rezim nasledovania.

Uroven nabitia batérie Zobrazuje Grovef nabitia batérie gimbalu.

Zakladné udaje
Settings (Nastavenia): zobrazuje vas Ucet, jazyk a prirucku pre rychle spustenie.
Device List (Zoznam zariadeni): zobrazuje vyrobné ¢islo zariadenia, ndzov zariadenia a heslo

zariadenia. Firmware: zobrazi aktualnu verziu firmvéru.

Academy (Akadémie)

Umoznuje vam prezriet si vyukové videa a precitat si prirucky.

Create (Vytvorit)

Obsahuje virtualny pakovy ovladag, funkcia force mobile, panordma, ¢asozberna snimka,
sledovanie trasy a herny ovladac.

Ked je gimbal pripojeny k motoru zaostrenia, sucastou je aj regulacia zaostrenia.
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Virtual Joystick (Virtualny pakovy ovladac)

Virtusl Joy

Ovladajte pohyb gimbalu a spust virtualnym pakovym ovladacom v aplikacii.

1.

Control Bar (Ovladacia lista): ovladajte rychlost a plynulost gimbalu pomocou ovladacej listy.
Speed (Rychlost) umoZiiuje upravit dialkovo ovldadanu rychlost ota¢ania. Smoothness
(Plynulost) umoZfiuje pouZivatelom upravit citlivost gimbalu. Cim niz3ia je hodnota plynulosti,
tym citlivejsi bude pohyb gimbalu.

. Roll Stick (Valcova packa): ovlada pohyb osi otacania gimbalu pomocou virtualneho pakového

ovladaca.

. Pan/Tilt Stick (Packa panoramatického prechadzania / ndklonu): ovidda pohyb osi

panoramatického prechadzania a osi ndklonu gimbalu pomocou virtualneho pakového
ovladaca.

Recenter (Opakované vycentrovanie): kliknutim gimbal znova vycentrujete.

5. Shoot/Record Button (Tla¢idlo snimania/nahravania): kliknutim na ikonu vytvorite fotografie

38

alebo nahrate videa.

Photo/Video Toggle (Prepinanie fotografovania / nahravania videa): Jednym stlacenim tlacidla
prepnete medzi rezimami fotografovania a nahravania videa. Presvedcte sa, Ze rezim je
rovnaky ako ten, ktory je nastaveny na kamere.
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Force Mobile (Vynutit mobil)

Funkcia Force Mobile vyZaduje, aby drZiak telefénu a mobilny telefén boli na stativ alebo
drZzadlo upevnené zvisle.

Akonahle je tato funkcia povolena v aplikacii Ronin, pohyb gimbalu je moZzné ovladat
naklananim a ota¢anim mobilného telefénu.

Speed (Rychlost) urcuje vztah medzi rychlostou otacania a uhlom. Ked je rychlost nastavena
na 50, uhol otacania gimbalu a mobilného telefénu je 1 ku 1.

Plynulost umoZfiuje pouZivatefom ovladat citlivost gimbalu. Cim niZ%ia je hodnota plynulosti,
tym citlivejSi bude pohyb gimbalu.

Recenter (Opakované vycentrovanie): kliknutim gimbal znova vycentrujete.

Tlacidlo spuste/nahravanie: kliknutim na ikonu vytvorite fotografie alebo nahrate videa.
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Panorama (Panorama):

ReZim Panorama umoZznuje uzivatelom zachytit sériu prekryvajucich sa fotografii s preciznou
kontrolou vychadzajdcou z typu senzora, ohniskovej vzdialenosti objektivu, prekrytia a intervalu.
NeZ za¢nete pouzivat funkciu Panorama, presvedcte sa, Ze kamera a gimbal su prepojené
zodpovedajucim kablom na ovlddanie kamery (pripojenie cez bluetooth nie je podporované).
Overlap (Prekrytie): stanovuje mieru prekrytia kazdej fotografie pri tvorbe panoramy.

Interval medzi jednotlivymi fotografiami by mal byt nastaveny o jednu sekundu dlhsi, nez je
doba uzavierky, aby ste v pripade dlhej expozicie predisli rozmazanym zaberom.

Po potvrdeni nastavenia kamery je mozné nastavit rozsah panoramy pretiahnutim bielych
bodiek na suradnicovej mape, ru¢nym zatlacenim gimbalu alebo virtudlnym pakovym
ovlddacom.

Nad suradnicovou mapou sa zobrazuje celkovy rozsah pokryty koncovymi bodmi a informacie
o pocte snimok potrebnych na vytvorenie panordmy. Rozsah osi ndklonu je v reZime Panorama
-45° az +90° aby na fotografidch nebol zachyteny gimbal, zatial ¢o os panoramatického
prechadzania umozfiuje zachytit kompletné otocenie o 360°.

Obstaranie panoramy spustite kliknutim na tlacidlo spuste/nahravanie.
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Timelapse (Casozber)

iterval

Dar

V rezime Timelapse gimbal vytvara statické fotografie v stanovenom ¢asovom intervale a po
dokonceni fotografie automaticky prestane robit. Trvanie rezimu Timelapse a snimkovu
frekvenciu je mozné nastavit, aby gimbal vypocital presny pocet poZzadovanych fotografii.

Po povoleni rezimu Push Mode (Rezim posunu) méze uzivatel pred spustenim robenia snimok
v rezime Timelapse ru¢ne upravit os naklonu a os panoramatického prechadzania. Uzivatel
mdze na gimbal zatlacit, ¢im sa zmeni orientacia kamery a upravi sa kompozicia zaberu.
Ak chcete upravit orientdciu kamery virtudlnym pakovym ovlddacom, kliknite na ikonu
virtudlneho pakového ovlddaca.

ReZim Motionlapse umoznuje pouzivatelom nastavit az pat bodov na trase, cez ktoré kamera
pocas zhotovovania fotografii v rezime ¢asozberu prejde.

Ak chcete upravit poziciu bodu na trase, nastavte kameru do poZadovanej pozicie a bod
na trase potvrdte kliknutim na ikonu +. Virtualny pakovy ovlada¢ mozete pouzit aj na ovladanie
osi ndklonu, otacania a panoramatického prechadzania.

Ak chcete pridat dalSi bod na trase, posurite gimbal na dal3i bod na trase a kliknite na ikonu +
nad suradnicovou mapou. Ak chcete bod na trase odstranit, vyberte ho a kliknite na ikonu ko3a.
Akonahle nastavite body na trase, mézete bud kliknit na moznost Preview (Nahlad), aby ste sa
presvedcili, Ze rezim Motionlapse obsiahne v3etko, ¢o si prajete, alebo kliknut na tlacidlo
spuste/nahravanie, ¢im spustite nahravanie. Presvedcte sa, Ze kamera a gimbal si prepojené
zodpovedajucim kablom na ovladanie kamery.
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Track

ReZim Track natdca video aZz s 10 bodmi na trase. Body na trase musi uZivatel navolit ru¢ne
posuvanim gimbalu alebo pomocou virtualneho pakového ovladdaca. Bod na trase pridate
kliknutim na symbol +. Dobu trvania a Cas zotrvania na mieste je mozné nastavit v obrazovke
nastavenia bodu na trase, akonahle bod na trase pridate. Poziciu bodu na trase je mozné tiez
vynulovat. Doba trvania (pod suradnicovou mapou) znaci, za ako dlho gimbal doputuje
z jedného bodu na trase do druhého. Doba zotrvania na mieste znaci, ako dlho gimbal zostane
nehybny v bode na trase, nez za¢ne postupovat k dalSiemu bodu na trase.

A\« NIKDY na kamere nestlacajte tlacidlo spuste, ked pouzivate funkciu Track.
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Gaming Controller (Herny ovladac)

K ovladaniu gimbalu a kamery je moZzné pouzivat ovladace PS4 DualShock a Xbox. Po pripojeni
ovladaca k mobilnému zariadeniu a gimbalu mdze uzivatel ovladat pohyby gimbalu, ostrenia
a zoom a tiez nahravat vided, znovu gimbal vycentrovat a robit fotografie.

Rychlost a plynulost ovlddacich pacok je mozné nastavit. Aby gimbal fungoval optimalne,
nastavte hodnotu zaostrenia v nastaveni kamery maximalne na 10.Je potrebny systém iOS 13
alebo novsi, Android 9.0 alebo novsi aaplikacia Ronin v1.7.0 alebo novsia.

Dalsie informacie o pouZivani herného ovladaca zobrazite kliknutim na poloZku How to Use
(Ako pouzivat).
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Image Transmission (Prenos obrazu)

Ked mate namontovany systém prenosu obrazu DJI Ronin, kliknite na moznost Connect to
RavenEye (Pripojit k RavenEye) na domovskej obrazovke aplikacie Ronin, ¢im spustite funkciu
prenosu obrazu.

Profil objektivu LiDAR (DJI RS 4 Pro)

Pri modeli DJI RS 4 Pro sa automaticky kalibruje zaostrovacia vzdialenost podporovaného
objektivu alebo upravi vzdialenost priruby. Podrobnosti sa nachadzaju v casti ,InStalacia
a pouZitie motora DJI Focus Pro a LiDARuU".

Test vyvazenia

Pozrite sa na vyukové vided na tejto stranke.

1.Mount Camera

2.Tilt Balance

3.Roll Balance Adjustment

4.Pan Balance
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Motor Parameters (Parametre motorov)

K dispozicii su ponuky Basic (Zakladné) a Advanced (Pokrocilé). Stiffness (Tuhost) je mozné
zobrazit a nastavit v ponuke Basic. Okrem toho je mozné upravit hodnotu Strength (Sila)
v ponuke Advanced (ak to nie je nutné, neupravujte ju).

Kliknite na moZnost Auto Tune (Automatické doladenie) a gimbal automaticky vypocita vysledok
podla hmotnosti zostavy gimbalu.

Po vykonani kalibracie sa v spodnej Casti obrazovky zobrazi podrobna diagnostika motorov.
Ak je gimbal naleZite vyvazeny, hodnota spotreby energie motorov by mala byt v rozsahu 5.
Pokial spotreba energie konkrétnej osi neustale presahuje tento rozsah, skontrolujte
mechanické vyvaZenie gimbalu.

Motor Parameters
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User Profile (Profil uZivatela)

Na tejto stranke je mozné nastavit rezim gimbalu, rychlost nasledovania, pasmo necitlivosti,
rezim posunu a ovladdanie pakovym ovlddacom.

Pasmo necitlivosti stanovuje, kolko pohybu gimbal toleruje, nez aktivuje panoramatické
prechadzanie, naklon alebo otacanie.
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Nastavenie ovladania (Control)

Channels Ukazovatel kandla poskytuje spatna vazbu pri konfiguracii vzdialenej

(Kanaly) prevadzky. Kandly panoramatického prechadzania, naklonu a otacania je
mozné opatovne pridelit a kazdd os mozno tiez obratit. Normal (Normalna)
znamen4, Ze smer pohybu je rovnaky ako pri pdkovom ovladadi. Inverted
(Obrateny) znamen4, Ze smer pohybu je opacny voci pakovému ovlddacu.
Ked pouZivate pakovy ovlada¢, mdzete ovladat iba kanal CH1 a CH3, ktoré su
podla vychodzieho nastavenia namapované k osam naklonu
a panoramatického prechadzania. Mapovanie kanala moéZete prispdsobit
kliknutim na nazov osi na pravej strane obrazovky.

Motion Ovladanie pakovym ovladatom mdZete nastavit upravenim hodnoty pasma

(Pohyb) necitlivosti, maximalnej rychlosti, plynulosti a koncovych bodov kazdej osi. Pre
kazdé nastavenie existuju tri predvolené profily.

De’adband Ked zvysite hodnotu parametra Deadband, bude nutné vykonat vacsi pohyb

(Pasmo packou, aby sa premietol v skuto€ny pohyb gimbalu.

necitlivosti)

Max Speed

(Maximalna UmoZiuje nastavit dialkovo ovladanu rychlost otacania.

rychlost)

Smoothness  ymozhuje ovladat citlivost gimbalu.

(Plynulost)

Endpoint Obmedzuje rozsah otacania gimbalu vdaka nastaveniu koncovych bodov.

(Koncovy Os panoramatického prechadzania obsahuje kizny krizok, ktory gimbalu

bod) umoZiiuje nepretrZite sa otacat, ked su koncové body nastavené na 180 °.

Na osi naklonu mdZete koncové body nastavit podla svojich poZiadaviek.
Niektoré dlh3ie objektivy mézu narazat na ram gimbalu. Aby ste tomu predisli,
nastavte uhol koncového bodu.
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Status (Stav)

Nastavenie

Pouzivajte dalSie funkcie, ako je Motor Pause (Pozastavenie motora), Silent Mode (Tichy rezim),
Horizontal Calibration (Horizontalna kalibracia) a Restore Gimbal Setup (Obnova nastavenia
gimbalu).

Checklist (Kontrolny zoznam)

Zobrazuje stav pripojenia cez bluetooth a stav pripojenia kamery. Ked je stav gimbalu
abnormalny, zobrazuju sa tu stavové informacie.
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Rukovat a zabudovana batéria

Model DJIRS4 je vybaveny gripom BG21 so vstavanou batériou 3 000mAh, ktord gimbalu

poskytuje maximalnu prevadzkovd dobu asi 12 hodin ['l. Model DJIRS4 Pro je vybaveny gripom

BG30 so vstavanou batériou 1950mAh, ktorad gimbalu poskytuje maximalnu dobu prevadzky asi

13 hodin . Oba gimbaly st kompatibilné s vysokokapacitnym batériovym gripom BG70, ktory

predlZuje prevadzkovi dobu modelov DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro na 29,5 hodin, respektive

29 hodin 2, ¢o zaistuje nepretrzitd podporu napajania pre dlhodobé tlohy.

[1] Merané so zariadenim vo vodorovnom a nehybnom stave. Ak je gimbal v pohybe, prevadzkova doba sa
skrati.

[2] Merané pri teplote 24°C v laboratérnom prostredi s gimbalom vyvazenym v rovhom a nehybnom stave,
iba pre referenciu.

Bezpecnostné pokyny
Avarovanig  Postupy, ktoré, pokial nie sU riadne dodrziavané, vytvaraju pravdepodobnost

poskodenia majetku, vedlajSich 3kéd a vazneho zranenia ALEBO vytvaraju vysoku
pravdepodobnost povrchového poranenia.

Postupy, ktoré, pokial nie su riadne dodrziavané, vytvaraju pravdepodobnost
poskodenia fyzického majetku a nizke alebo Ziadne riziko zranenia.

/\ VAROVANIE SRR, ,

Pred pouzitim si precitajte pouzivatelsku priru¢ku a zoznamte sa
s funkciami tohto produktu. Nespravna prevadzka produktu moze viest k jeho poSkodeniu,
poskodeniu osobného majetku a spdsobit vazne zranenie. Ide o sofistikovany produkt.
Je potrebné ho pouZivat opatrne a v stlade so zdravym rozumom. VyZaduje tieZ zakladné
mechanické zru¢nosti. Ak nebudete produkt prevadzkovat bezpe¢nym a zodpovednym
spbsobom, méze déjst k zraneniu alebo poSkodeniu produktu alebo iného majetku.

Tento vyrobok nie je ur€eny na pouZivanie detmi bez priameho dohladu dospelej osoby.
Produkt nepouZivajte s nekompatibilnymi stcastami a neupravujte ho inym spdsobom,
nez je popisané v dokumentoch od spoloc¢nosti SZ DJI TECHNOLOGY CO.LTD. Tieto
bezpectnostné pokyny obsahuju inStrukcie ohladom bezpecnosti, prevadzky a udriby. Je
nesmierne doélezité, aby ste si pred zostavenim, nastavenim a pouZitim produktu precitali
vSetky inStrukcie a varovania v pouZivatelskej prirucke a dodrzovali ich. Jedine tak budete
moct pouzivat produkt spravne a zabranit poskodeniu alebo vaznemu zraneniu.

Aby ste predisli poZiaru, vdZnym zraneniam a poskodeniu majetku, pri pouZivani, nabijani
alebo skladovani rukovate dodrZujte nasledujlce bezpecnostné pokyny.

/N VAROVANIE

PouZivanie rukovate

1. NIKDY nedovolte, aby sa rukovat dostala do kontaktu s akoukolvek tekutinou.
NIKDY nevystavujte rukovat dazdu ani ju nenechavajte v blizkosti zdroja vihkosti. NIKDY
neponarajte rukovat do vody. Pokial vnutro batérie pride do styku s vodou, mbze ddjst k
chemickému rozkladu, ktory moze viest k vzplanutiu batérie, pripadne aj k vybuchu.
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10.

11.

12.

13.
14.

Ak vam rukovat omylom spadne do vody, okamZite ju poloZte na bezpecné a otvorené
miesto. UdrZujte si bezpecnu vzdialenost od rukovate, kym nebude Uplne sucha.
Rukovét uz NEPOUZIVAJTE a zlikvidujte ju podla popisu v ¢asti Likvidacia rukovite.

Horiaci produkt uhaste vodou, pieskom, hasiacou dekou alebo prasSkovym hasiacim
pristrojom.

NIKDY nepouzivajte iné ako originalne batérie od spolocnosti DJI. Ak chcete zaklpit nové
batérie, chodte na adresu http://www.dji.com. Spolo¢nost DJI nenesie Ziadnu zodpovednost
za Skody spdsobené batériami inych spolo¢nosti ako DJI.

NIKDY nepouzivajte ani nenabijajte nafuknutu, netesnu alebo poskodenu rukovat.
Ak rukovat vyzera nezvycajne, obrétte sa na spolo¢nost DI alebo autorizovaného predajcu
DJI a poziadajte o dalSiu pomoc.

Rukovat by sa mala pouZivat pri teplotach od -20 do 45°C (-4 az 113°F). PouZzivanie rukovate
v prostredi s teplotou nad 50°C mdZe viest k poZiaru alebo explézii. PouZitie rukovate pri
teplotach nizsich ako -10°C (14°F) mdZe viest k trvalému poSkodeniu.

NIKDY rukovat nepouZivajte v silnych elektrostatickych alebo elektromagnetickych
prostrediach. Inak moZe déjst k poruseniu ovlddacieho panela batérie.

NIKDY nerozoberajte ani neprepichujte rukovat Ziadnym spdsobom, pretoZe batéria moze
vytiect, vznietit sa alebo explodovat.

NIKDY s batériami nehadzte, ani ich nenechajte spadnit na zem. NIKDY na rukovat
neumiestnujte tazké predmety.

Elektrolyty v batérii st vysoko korozivne. Pokial d6jde ku kontaktu elektrolytov s koZou alebo
ocami, postihnuté miesto okamzite a po dobu aspon 15 mindt omyvajte Cerstvou teclcou
vodou a potom ihned vyhladajte lekara.

NIKDY rukovat nepouzivajte, ak vam spadne.

NIKDY batérie nezahrievajte. NIKDY rukovat nevkladajte do mikrovinnej rary ani do tlakovej
nadoby.

NIKDY rukovat neskratujte.

Pély rukovate ocistite ¢istou suchou handrickou.

Nabijanie rukovate

1.

NUKDY nenechavajte rukovat pocas nabijania bez dozoru. NIKDY rukovét nenabijajte

v blizkosti horlavych materialov alebo na horlavych povrchoch, ako je koberec alebo drevo.
Ak budete rukovat nabijat mimo teplotny rozsah 5 az 40°C, moze dojst k vyteceniu,
prehriatiu alebo poSkodeniu batérie. ideélna teplota na nabijanie je 22 az 28°C.

Skladovanie rukovéte

1. Rukovat uchovavajte mimo dosahu deti a zvierat.
2. Pokial bude rukovat skladovana po dlhu dobu, rukovat nabite tak, aby batéria bola
nabita medzi 30 az 50%.

3. NIKDY nenechéavajte rukovat blizko zdrojov tepla, ako su kachle alebo kurenie. NIKDY
nenechavajte rukovat vo vnutri vozidla za hordcich dni. Idealna teplota na skladovanie je

22 az28°C.

4. Rukovat udrzujte v suchu.
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Udrzba rukovite

1. NIKDY nepouZzivajte rukovat, ked je prilis vysoka alebo prili$ nizka teplota.

2. NIKDY neskladujte batériu v prostredi s teplotou vy3Sou ako 45°C (113°F) alebo nizSou ako
0°C (32°F).

Informacie tykajtice sa cestovania

1. Ak chcete s rukovatou letecky cestovat, je potrebné rukovat vybit pod Urover 30% nabitia.
Rukovat vybijajte vZdy na nehorlavom mieste a skladujte na vetranom mieste.

2. Rukovat udrZujte dostatocne daleko od kovovych predmetov, ako su okuliare, hodinky,
Sperky a sponky do vlasov.

3. NIKDY neprepravujte poSkodenu rukovat alebo rukovat, ktora je nabita na viac ako 30 %.

Likvidacia rukovate

Rukovat likvidujte v urcenych recykla¢nych nadobach a Upline vybitd. NIKDY rukovat
nevyhadzujte do bezného odpadu. DodrZujte miestne nariadenia tykajuce sa likvidacie
a recyklacie batérii.

UPOZORNENUE

Pouzivanie rukovate

1. Pred pouzitim sa presvedcte, Ze je rukovat plne nabita.
2. Ak sazobrazi varovanie o nizkom stave nabitia batérie, rukovat ¢o najskor nabite.

Nabijanie rukovate

1. Rukovét je navrhnuta tak, aby sa po plnom nabiti prestala nabijat. Dobrym zvykom je sledovat
stav nabijania a rukovat odpojit vo chvili, ked je Gplne nabité.

Skladovanie rukovéate

1. Ak rukovat nebudete pouzivat po dobu 10 a viac dni, vybite ju na 40765% kapacity. Vyrazne
tak mozete predizit jej Zivotnost.

2. Ak sa rukovat dlhodobo skladuje a batéria je vybita, rukovat prejde do rezimu spanku.
Ak chcete ukon€it rezim spanku, rukovét dobite.

3. Pri dlhodobom skladovani rukovat odmontujte od gimbalu.

Udrzba rukovite

1. Zivotnost batérie moZe byt obmedzena, ak sa dlhodobo nepouZiva.

2. Aby bol zachovany dobry stav rukovate, raz za tri mesiace ju Uplne vybite a nabite.

Likvidacia rukovate

1. Ak je rukovat nepouZitelna a batériu nie je moZzné Uplne vybit, obratte sa o pomoc na firmu

Specializujucu sa na likvidaciu batérii alebo recykla¢nu firmu.

2. Pokial rukovat po nadmernom vybiti nie je mozné zapnut, okamZite ju zlikvidujte.
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Udrzba

Gimbal nie je vodotesny. Pocas pouzivania ho chrarte pred prachom a vodou. Po pouziti sa
odporuca gimbal utriet makkou suchou handrickou. NIKDY na gimbal nestriekajte Cistiace

prostriedky.

Specifikacie

|DJIRS 4

DJI RS 4 Pro

Periférne

Port pre prislusenstvo

PrisluSenstvo séria Ronin
(RSA) / porty NATO

PrisluSenstvo séria Ronin
(RSA) / porty NATO

Montazny otvor 1/4"-20

Montazny otvor 1/4"-20

Pética bez elektrickych
kontaktov ((Cold Shoe3)

Pética bez elektrickych
kontaktov (QCold Shoed)

Port na prenos obrazu (USB-C)

Port pre video prenos / produkt
LiDAR Range Finder (USB-C)

Port ovladania kamery
RSS (USB-C)

Port ovladania kamery
RSS (USB-C)

Port motora ostrenia (USB-C)

Port motora ostrenia (USB-C)

Batérie Model: BHX711-3000-7.2V Model: BG30-1950mAh-15.4V

Typ LiPo 2S Typ LiPo 4S

Kapacita: 3 000 mAh Kapacita: 1 950 mAh

Energia: 21 Wh Energia: 30 Wh

Maximalna doba prevadzky: Maximalna doba prevadzky:

12 hodin ™ 13 hodin "

Doba nabijania: Priblizne Doba nabijania: Priblizne

2,5 hodiny @ 1,5 hodiny

Odporucana teplota nabijania: Odporucana teplota nabijania:

5a740°C(41t0 104 °F) 5a740°C (41to 104 °F)
Pripojenie Bluetooth 5.1 Bluetooth 5.1

Nabijaci port (USB-C) Nabijaci port (USB-C)
Poziadavky iOS 11.0 alebo novsi iOS 11.0 alebo novsi

aplikécie Ronin

Android 8.0 alebo novsi

Android 8.0 alebo novsi

Podporované jazyky

Anglictina, ¢instina
(zjednodusena), ¢instina
(tradi¢né), nemcina,
francizstina, kérejcina,
japoncina, Spanielcina, brazilska
portugalcina, rustina, thaj¢ina

Anglictina, ¢instina
(zjednodusenad), ¢instina
(tradi¢né), nemcina,
francizstina, kérejcina,
japoncina, Spanielcina, brazilska
portugalcina, rustina, thajcina
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Pracovny vykon

Testované zatazenie

3 kg (6,6 liber)

4,5 kg (10 liber)

Maximalna rychlost
kontrolovaného

Panoramatické
prechadzanie: 360°/s

Panoramatické
prechadzanie: 360°/s

otacania

Naklon: 360°/s

Naklon: 360°/s

Otéacanie: 360°/s

Otéacanie: 360°/s

Mechanicky rozsah

Os panoramatického
prechadzania: nepretrzité
otécanie v rozsahu 360°

Os panoramatického
prechadzania: nepretrzité
otéacanie v rozsahu 360°

Os otacania: -95° az +240°

Os otacania: -95° az +240°

Os néklonu: -112° az +214°

Os naklonu: -112° az +214°

Mechanické a elektrické

vlastnosti

Prevadzkova frekvencia

2,4000-2,4835 GHz

2,4000-2,4835 GHz

Vykon vysiela¢a bluetooth

<8dBm

<8dBm

Prevadzkova teplota

-20az45°C (-4 az 113 °F)

-20az45°C(-4az 113 °F)

Hmotnost Gimbal: Pribl. 1 066 g (2,35 libry) | Gimbal: Pribl. 1242 g (2,74 libry)
Rukovat: Pribl. 203 g (0,45 libry) | Rukovat: Pribl. 265 g (0,58 libry)
PredlZena rukovat / stativ PredlZzena rukovat / stativ
(z plastu): Pribl. 183 g (0,4 libry)  (kovové): Pribl. 226 g (0,49 libry)
Horné a spodné rychloupinacie | Horné a spodné rychloupinacie
dosky: Pribl. 98 g (0,22 libry) dosky: Pribl. 110 g (0,24 libry)
Rozmery ZloZeny stav: V zloZenom stave: | ZloZeny stav: V zloZenom stave:

245x255x75 mm (Dx5xV, bez
kamery, rukovate a predizenej
rukovate / stativu)

271x283%75 mm (Dx5xV, bez
kamery, rukovate a predizenej
rukovate / stativu)

RozloZeny stav: V rozlozenom
stave: 370x191x189 mm (DxSxV,
vySka vratane rukovate a bez
prediZenej rukovéte / stativu)

RozloZeny stav: V rozlozenom
stave: 416x223x202 mm (DxSxV,
vySka vratane rukovate a bez
prediZenej rukovite / stativu)

[
skrati.
[2]
podporujuce protokol PD.
[3]

podporujuce protokol QC 2.0 alebo PD.

Merané so zariadenim vo vodorovnom a nehybnom stave. Ak je gimbal v pohybe, prevadzkova doba sa
Merané pomocou nabijacky podporujucej rychle 18W nabijanie. Odporuca sa pouZivat nabijacky

Merané pomocou nabijacky podporujucej rychle 24W nabijanie. Odporuca sa pouzivat nabijacky
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Kontakt
ZAKAZNICKA PODPORA DJI

Dovozca:

Beryko s.r.o.

Pod Vinicemi 931/2, 301 00 Plzen
www.beryko.cz

Tento obsah sa méZe bez predchadzajiceho upozornenia zmenit.

https://www.dji.com/rs-4/downloads
https://www.dji.com/rs-4-pro/downloads

V pripade akychkolvek ot4zok tykajucich sa tohto dokumentu sa
obratte na spolo¢nost DJI na e-mailovej adrese DocSupport@dji.com.

DJI je ochranna znamka spolo¢nosti DJI.
Copyright © 2024 DJI OSMO V3etky prava vyhradené.





